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VSeobecné

Tyto trubkové pohony jsou vysoce kvalitni produkty s nasledujicimi vykonnostnimi faktory:
+ Optimalizovany pro vertikalni zatizeni ZIP
* Instalace je mozna bez doraz( (od bodu vysouvani k bodu zasouvani)
» Automatické rozpoznani koncovych poloh pomoci inteligentni elektroniky za pouziti systém( dorazt
» Dodateéné nastaveni koncovych poloh neni nutné: Zmény pancire/clony se automaticky vyrovnavaji pomoci systému dorazu.

« Jednoduché nastaveni koncovych poloh stiskem tlacitka na nastavovaci sadeé, pomoci spinace na pohonu nebo spinace
s aretaci

* Vhodné pro vertikalni stinici zafizeni

* Vyrazné redukované namahani doraz(i a tim i celé latkové clony

» Aktivace/deaktivace funkce odlehCeni latkoveé clony

» Vestavitelné vpravo i vlevo

» Paralelné Ize zapojit vice pohon(

» Kompatibilni s dosavadnimi pohony s elektronickym koncovym vypinanim (4Zzilové pripojovaci vedeni)

« Setrny provoz zafizeni a pohonu zvy3uiji Zivotnost

* Pro zasuvné pripojovaci vedeni
P¥i instalaci postupujte stejné jako pfi nastaveni pristroje podle pfiloZeného navodu na montaz a obsluhu.
Datum vyroby lze zjistit z prvnich Ctyf¥ Cislic sériového Cisla.

1.a 2. Cislice udava rok a 3. a 4. ¢islice udava kalendarni tyden.
Priklad: 34. kalendarni tyden roku 2020

Sériové C.: 2034XXXXX

Vysvétleni piktogramii

POZOR POZOR oznaduje nebezpecnou situaci, ktera, pokud ji nebude
predejito, mize vést ke zranéni.
POZOR POZOR oznaduje opatreni k zamezeni vécnym Skodam.
i Oznaduje tipy pro uzivatele a jiné uZite¢né informace.
Zaruka

Konstruk&ni zmény a neodborna instalace v rozporu s timto navodem a naSimi ostatnimi pokyny mohou vést k vaznym poranénim a
ohroZeni zdravi uzivatel(, napt. ke zhmoZzdéni, takZe konstrukéni zmény smi byt provedeny pouze po dohodé s nami a s nasim
svolenim, a musi byt bezpodmine&né& dodrZzeny naSe pokyny, zvlasté pak pokyny obsazené vtomto navodu na montaz a obsluhu.
DalSi uprava produktli v rozporu s uréenym pouZitim neni pfipustna.

Vyrobce finalniho vyrobku a montér musi dbat na to, aby byly pfi pouZiti nasich vyrobki respektovany a dodrZzovany vSechny
nalezité zakonné a uredni predpisy, zvlasté pak prislusné aktualni smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu, a to zejména

s ohledem na vyrobu finalniho vyrobku, instalaci a poradenstvi zakaznik(m.
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Bezpecnostni upozornéni

Nasledujici bezpetnostni upozornéni a varovani slouzi k zamezeni nebezpeci a odvraceni trazt a poskozeni majetku.

Pokyny pro uzivatele

VSeobecné pokyny

Bé&hem ¢isténi, udrzby a vymeény dilt musi byt pohon odpojen od napajeciho zdroje.

Prace a jiné €innosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zarizeni smi provadét pouze odborny personal, predevsim kvalifikovani elektrikari.

Tato zafizeni mohou pouZivat déti od 8 let a osoby se sniZzenou fyzickou, smyslovou nebo dusevni
schopnosti nebo nedostatkem zkuSenosti a/nebo védomosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly
pouceny o bezpetném zachazeni se zarizenim a porozumély rizikiim z toho vyplyvajicim. Zafizeni neni
urceno ke hre déti.

Odborny personal musi pravidelné kontrolovat, jestli na zafizeni nedoslo k opotfebeni a poskozeni.
Poskozené zarizeni bezpodmine&né az do opravy odbornikem nepouzivejte.

Zarizeni nepouzivejte, pokud se v oblasti pohybu nachazeji osoby nebo predméty.

Dbejte na oblast pohybu také b&hem provozu.

Zajistéte dostateény odstup (nejméné 40 cm) mezi dily, kterymi se pohybuje, a predméty v blizkosti.

Aﬁ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni.

» Je nutno zamezit mistiim s nebezpecim primacknuti a uskripnuti nebo je treba je
zabezpedit.

Pokyny pro montaz a uvedeni do provozu

VSeobecné pokyny

Je nutno postupovat podle bezpecnostnich pokynt obsazenych ve smérnici EN 60335-2-97. Pamatujte
prosim, Ze tato bezped&nostni upozornéni nepredstavuji Zzadny konecny vycet, protoze tato norma
nemuze zohlednit v8echny zdroje nebezpeci. Vyrobce pohonu tak nemiZe zohlednit nap¥. konstrukci
pohanéného vyrobku, zpusob fungovani pohonu v situaci zabudovani nebo umisténi kone¢ného
produktu v misté provozu koncového uzivatele.

V pripadé dotazl nebo nejasnosti ohledné bezpecnostnich upozornéni obsazenych v této normé se
prosim obrat’'te na vyrobce daného koncového produktu nebo jeho ¢asti.

Je nutno dodrZovat vSechny platné normy a predpisy pro elektroinstalaci.
Prace a jiné €innosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zafizeni smi provadét pouze odborny personal, pfedevsim kvalifikovani elektrikari.

Smi se pouzivat jen nahradni dily, nastroje a pfidavna zafizeni, ktera jsou povolena vyrobcem pohonu.
P¥i pouZziti cizich produktl, které nebyly povoleny, nebo pfi zménach na zafizeni a prisluSenstvi
ohrozujete svou bezpelnosti i bezpecnost jinych, proto je pouziti nepovolenych cizich nebo nami
predem neodsouhlasenych produktt a zmeén nepripustné. Za takto vzniklé Skody nepfebirame Zzadnou
odpovédnost.

Spinag s prednastavenim VYPINANI na dohled pohané&ného vyrobku, avdak vzdalené od pohybujicich se
Casti, instalujte ve vySce vice jak 1,5 m. Nesmi byt verejné pristupny.

Pevné namontovana ovladaci zafizeni je nutno umistit viditelng.

Jmenovity moment a dobu zapnuti je tfeba prizplsobit poZadavkiim pohanéného produktu.
Technické udaje (jmenovity moment a dobu provozu) najdete na typovém §&titku trubkového pohonu.
Nebezpetné se pohybujici ¢asti pohonu je nutno namontovat vySe nez 2,5 m nad podlahou nebo na
jinou uroven, ktera umoZnuje pristup k pohonu.

Pro bezpecny provoz zafizeni po uvedeni do provozu je nutné spravné nastaveni/naprogramovani
koncovych poloh.

Pohony s pripojovacim vedenim HO5VV-F se sméji pouzivat pouze uvnitr.

Pohony s pripojovacim vedenim HO5RR-F, SO5RN-F nebo 05RN-F se smé&ji pouzivat venku i uvnitr.
Pro pfipojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vylu¢né komponenty z aktualniho katalogu

produktd pro mechanické prisluSenstvi vyrobce pohond. Tato musi byt namontovana dle udajt
vyrobce.

Pokud se pohon pouZiva pro pancife/clony ve zvlast’ znaCenych prostorach (napr. unikové cesty,
rizikové zony, bezpednostni zony), je tfeba dodrzovat prislusné platné predpisy a normy.




* Poinstalaci pohonu musi montér oznadit pouZzity trubkovy pohon v kapitole Technické udaje a musi
provést zaznam o misté zastavby.

Aﬁ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni

P¥i provozu elektrickych nebo elektronickych zarizeni a pristroji jsou urcité stavebni dily,
napi. napajec, pod nebezpeénym elektrickym napétim. Pri nekvalifikovaném zasahu
nebo p¥i nedodrZeni upozornéni mizZe dojit ke zranéni nebo vécnym skodam.

Pozor p¥i dotyku, jelikoZ trubkovy pohon se z diivodu pouZité technologie béhem provozu
zahriva.

Pred instalaci uved’te mimo provoz vSechna vedeni a ovladaci zafizeni, ktera nejsou
bezpodmineéné nutna k provozu.

Je nutno zamezit mistiim s nebezpecim primacknuti a uskripnuti nebo je tfeba je
zabezpedit.

Pri instalaci pohonu je tfeba naplanovat mozZnost odpojeni v§ech po6li od sité s minimalné
3 mm Sirkou rozpojeni kontaktii pro pdél (EN 60335).

P¥i poskozeni sit’ového pripojeni ho smi vyménit pouze vyrobce. U pohoni se zasuvnym
privodnim vedenim musi byt toto vedeni nahrazeno sit’ovym pripojovacim vedenim
stejného typu, které je k dostani u vyrobce pohonu.

Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci hmotnych skod.

Zajistéte dostatecny odstup mezi pohybujicimi se ¢astmi a predméty v blizkosti.
Pohon se nesmi pohybovat na pripojovacim vedeni.

Je tfeba kontrolovat fadné upevnéni veskerych zapadkovych spoji a upeviiovacich
Sroubll loZisek.

Zajistéte, aby na trubkovém pohonu nic nedrhlo (napr. zavésy pancire/clony, Srouby).

Pohon se musi namontovat vodorovné.

)
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Spravné pouziti

Typ trubkového pohonu popisovany v tomto navodu je ur€en vyhradné pro provoz vertikalnich zafrizeni ZIP.
Pouziti spojenych zafizeni je mozné jen tehdy, kdyz se vSechny €asti zafizeni pohybuji presné synchronné a dosahnou koncoveé

polohy ve stejny okamzik.

K upevnéni pripojovaci soucasti k pohonu o priméru 35 mm PXX/XX je nutné pouZit vyhradné Srouby EJOT Delta PT 40 x 12

WN 5454 Torx (9900 000 545 4).

Pro aplikace vyuzivajici rolety pouZivejte pouze typy trubkovych pohont k tomu uréené.

Tento typ trubkového pohonu je koncipovan pro pouziti v jednotlivych zafizenich (jeden pohon na jeden navijeci htidel).

Tento typ trubkového pohonu nesmi byt pouzivan v prostorach s rizikem vybuchu.

Pripojovaci vedeni neni ureno pro provozovani pohonu. Pohon proto provozujte vZdy v navijeci hrideli.

Jiné aplikace, pouZziti a zmény jsou z bezpe€nostnich divodu kvili ochrané uzivatele a dalSich osob nepfripustné, protoZze mohou
negativné ovlivnit bezpenost zafizeni, ¢imz dochazi k nebezpeci ohroZzeni osob a poSkozeni véci. Vyrobce pohonu v takovych

pripadech nenese odpovédnost za takto zplisobené $kody.

Pro provoz zafizeni nebo opravy je nutno postupovat podle udaji v tomto navodu. Pfi neodborném zachazeni nenese vyrobce

pohonu za takto zplsobené kody odpovédnost.

Montaz a demontaz zasuvného pfripojovaciho vedeni

Pozor
A Pred montazi/demontazi je nutné odpojit pripojovaci vedeni od napéti.

Montaz zasuvného pripojovaciho vedeni

©35/045/058

1 = vystupek

Zasuinite pfipojovaci vedeni, které neni pod napétim, tak
daleko do hlavy pohonu, az uslySite zapadnuti vystupku
pohonu. K dodate¢nému posunuti pouZzijte v pfipadé potreby
vhodny plochy Sroubovak. Nasad'te jej do jedné ze dvou k tomu
uréenych drazek v konektoru.

Zkontrolujte spravné zapadnuti.

Demontaz zasuvného pripojovaciho vedeni pro trubkové pohony

9 35

A = jazyCek zapadky

Zasunte vhodny plochy Sroubovak doprostfed mezi vystupek
a jazyCek zapadky tak, aby jazyCek zapadky uvolnil vystupek
u konektoru.

Nyni mlZete pripojovaci vedeni spolu s plochym Sroubovakem
vytahnout.




045 /0 58 Zastr&te vhodny plochy Sroubovak doprostfed aZz na doraz do
vybrani tfrminku zapadky tak, aby tfrminek zapadky uvolnil
vystupek u konektoru.

Nyni m{Zete pripojovaci vedeni spolu s plochym Sroubovakem
vytahnout.

A = tfminek zapadky

Montaz

Montaz pohonu

Pozor
Pro pfFipojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vyluéné komponenty z
aktualniho katalogu produktii pro mechanické prislusenstvi vyrobce pohon.

Montér se musi pred montaZzi presvedcit o potfebné pevnosti zdi, pfip. systému, ktery se ma motorizovat (to€ivy moment pohonu
plus hmotnost pancife/clony).

Pozor

A Elektricka pripojeni smi provadét pouze elektrikar. Pred montazi je nutno elektrické
pripojeni odpojit a zajistit. Poskytnéte priloZzené informace o pripojeni provadéjicimu
elektrikari.

7 Zjistéte boc¢ni potfebu mista (M) zmérenim hlavy pohonu (1) a nasténného drzaku (2). Svétly rozmér
F .......................... 1 | | schranky (X) po ode&teni bo¢niho mista (M) a op&rného loZiska (G) udava délku (L) navijeci htidele:
Y] L lg] | | L=X-M-G.

Podle kombinace pohonu a nasténného drzaku se velikost bo¢niho mista (M) lisi.

Upevnéte poté nasténny drzak a opérné loZisko. Dbejte pfitom na pravouhlé vyrovnani navijeci hfidele ke sténé a dostate¢nou
axialni vali namontovaného systému.

Montaz a demontaz zastréného ¢epu

245

Zasunovaci ¢ep (2) pri zasunuti automaticky zapadne. Pro uvolnéni zasunovaciho ¢epu (2) posurite
bezpetnostni plech (1) nahoru a vytahnéte zasunovaci €ep (2) ven.

Montaz a demontaz unasSece

Montaz krouzku na obézny krouzek

BECKER 7-cs
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Montaz unasece s pojistkou na vystupni hrideli Demontaz unasece s pojistkou na vystupni hrideli

Montaz pohonu do hridele

U profilovych hrideli:

Toleranci §itek drazky u riiznych navijecich hrideli Ize u nékterych unasecl vyrovnat otocenim unasece
do jiného vybrani drazky. Tato vybrani drazky maji rizné rozméry a umoziiuji Vam presné zabudovani
pohonu.

U kruhovych hrideli:

Zmérte vacku adaptéru (X, Y). Nasledné vyviéknéte trubku na strané motoru, aby bylo mozné posunout
také drazku adaptéru do hridele. Vacka adaptéru nesmi mit vici htideli Zzadnou vdli.

Pro zajisténi bezpetného prenosu toCivého momentu u kruhovych h¥ideli doporu€ujeme seSroubovat
una8ec s hrideli (viz nasleduijici tabulka).

Pozor! P¥i navrtavani navijeci hfidele nikdy nevrtejte do oblasti trubkového pohonu!

Velikost pohonu UnaSeC TocCivy moment Upeviovaci Srouby
[mm] max. [N m] (4 ks)
@ 35-45 Ve do 50 Sroub do plechu
34,8x9,5mm

Doporucujeme pfiSroubovat k navijeci hideli také op&rné loZisko.

Pozor

Trubkovy pohon nesmi byt p¥i zasunuti do hfidele narazen a nesmi se nechat do navijeci
hiidele volné spadnout!

)F[EHI—B

Namontujte trubkovy pohon s odpovidajici objimkou (1) a unase€em (2). Ma-li objimka vice drazek,
zvolte licujici drazku a nasurite objimku (1) na adaptér.

Nasledné posurite trubkovy pohon s predmontovanou objimkou (1) a unaseem (2) do htidele. Dbejte
na dobré usazeni objimky a unaSece v hrideli.

Zavéste smontovanou konstrukéni jednotku, sestavajici z hridele, trubkového pohonu a opé&rného
loziska, do skriné a zajistéte pohon zptisobem odpovidajicim druhu upevnéni nasténného drzaku —
pomoci zavlacky nebo pruzinové zavlacky.

i X

g

PoloZeni pripojovaciho vedeni

Polozte a zafixujte pripojovaci vedeni tak, aby stoupalo smérem k trubkovému pohonu. Pfipojovaci
kabel nesmi vyCnivat do prostoru navijeni. Pfipadna externi anténa se nesmi za Zadnych okolnosti
zkratit nebo poskodit a nesmi vycnivat do prostoru navijeni. Prikryjte ostré hrany.




Nastaveni koncovych poloh pomoci spinac¢u na hlavé pohonu

Inteligentni vedeni procesu instalace

Ukonceni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh ,,dorazem*

P¥i prvnim najeti do koncové polohy ,doraz” je tato poloha ozna&ena jako koncova poloha. Poté, co je koncova poloha 3x po sobé
Uspésné rozeznana v této poloze, je s konecnou platnosti uloZzena do paméti. To obvykle probiha v pravidelném provozu.

Za ucelem rychlého ukonc&eni instalace je dostadujici, pokud se do koncové polohy ,doraz“ najede 3x po sobé ze vzdalenosti cca
20 cm.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)
Prostfednictvim kratkého zastaveni a opé&tovného rozjezdu je signalizovano, Ze vdaném sméru pohybu je§té neni nastavena
koncova poloha.

Nastaveni koncovych poloh
Existuji 2 moZnosti nastaveni koncovych poloh:
» Bod dole k bodu nahore

* Bod dole k dorazu nahore

d Pokud by se trubkovy pohon pfi spousténi/zvedani z diivodu néjaké prekazky predéasné
1 vypnul, je mozné tuto piekazku po spusténi/zvednuti odstranit a novym spusténim/
zvednutim nastavit pozadovanou koncovou polohu.

Pozor
Sada kabelovych spinac¢i neni vhodna pro trvalou obsluhu, ale je uréena pouze pro uvedeni
do provozu!

M —

Programovacim rezimu

B Spina¢

vl

1 O Vymazani rezimu
Oa Vv A Sipky

Spojte pripojovaci vodi¢e trubkového pohonu s vodici sady
kabelovych spinact, prip. ovladaciho prvku stejné barvy
a zapnéte napdjeni.

BECKER 9-cs
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Bod dole k bodu nahoie

1

U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky panciire/clony.

Pfesurite oba spinace do polohy vymazani.

A/V s Vydejte povel ke kratkeé jizd&.

Najed’te do pozadované spodni koncové polohy.

Presurite spinac¢ sméru otaceni doll z polohy vymazani do polohy programovani.

Nakonec najed’te do poZadované horni koncové polohy.

Nyni pfesurite spina€ sméru otaceni nahoru z polohy vymazani do polohy
programovani.

» Koncové polohy jsou nastavené.

Pfesurite oba spinaCe do polohy vymazani.

Vydejte povel ke kratke jizdé.

Najed’te do poZzadované spodni koncové polohy.

Presurite spina¢ sméru otaceni doll z polohy vymazani do polohy programovani.

Pak najizdé&jte proti hornimu trvalému dorazu, dokud se trubkovy pohon samocinné
nevypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.

Vymazani koncovych poloh pomoci spinacu

Vymazani jednotlivych koncovych poloh

d Vymazani jednotlivé koncové polohy je mozné jen tehdy, jestlize byl pomoci spinacu

naprogramovan bod dole k bodu nahoie, bez dorazu.

Pfresurite spinac prislusné koncové polohy z polohy programovani do polohy
vymazani.

Vydejte povel ke kratke jizdé.

> Koncova poloha je zruSena.

10-cs



Vymazani obou koncovych poloh

Pfesurite oba spinace z polohy programovani do polohy vymazani.

—1
A/Vis Viydejte povel ke kratké jizdé&.

= Obé koncové polohy jsou zruSené.

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

Inteligentni vedeni procesu instalace

Ukoncéeni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh ,,dorazem*

P¥i prvnim najeti do koncové polohy ,doraz” je tato poloha oznacena jako koncova poloha. Poté, co je koncova poloha 3x po sobé
uspeésné rozeznana v této poloze, je s kone¢nou platnosti ulozena do paméti. To obvykle probiha v pravidelném provozu.

Za ucelem rychlého ukond&eni instalace je dostacujici, pokud se do koncové polohy ,doraz” najede 3x po sobé ze vzdalenosti cca
20cm.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)

Prostfednictvim kratkého zastaveni a op&tovného rozjezdu je signalizovano, Zze vdaném sméru pohybu jesté neni nastavena
koncova poloha.

Nastaveni koncovych poloh
Existuje nékolik moZnosti nastaveni koncovych poloh:

* Bod dole k bodu nahore
* Bod dole k dorazu nahote

* Automaticka instalace (Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce Auto-Install (pro zafizeni ZIP s téZkou koncovou listou)
[»16])

hd Pokud by se trubkovy pohon pri spousténi/zvedani z diivodu néjaké prekazky predéasné

1 vypnul, je mozné tuto prekazku po spusténi/zvednuti odstranit a novym spusténim/
zvednutim nastavit pozadovanou koncovou polohu.

Pozor
Nastavovaci sada neni vhodna pro trvalou obsluhu, nybrz je uréena pouze pro uvedeni do
provozu.
v ] Programovacim rezimu
B Spina¢ Programovaci tlagitko » <«Tlagitko pojezdu

j @) Vymazani rezimu
ca WA Sipky

Spoijte pripojovaci vodic¢e se stejnou barvou s vodi¢i nastavovaci sady (€islo vyrobku

( ) 4935 200 011 0) a zapnéte napajeni.
@D Ceme }

NGB
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Bod dole k bodu nahoie s nastavovaci sadou

1

U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky panciire/clony.

Presurite oba spinaCe do polohy programovani.

Najed’te do poZzadované spodni koncové polohy.

/N @ 1% Stisknéte programovaci tlagitko nastavovaci sady na 3 sekundy.
L = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A\

VAN Nakonec najed’te do pozadované horni koncové polohy.

-

A4

/N @ 1% Nyni stiskn&te programovaci tlaéitko nastavovaci sady na 3 sekundy.
L = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A\

= Koncové polohy jsou nastavené.

Bod dole k dorazu nahof¥e, s nastavovaci sadou

Presurite oba spinace do polohy programovani.
V2N Najed'te do pozadované spodni koncové polohy.
|
/N @ 1% Stisknéte programovaci tlagitko nastavovaci sady na 3 sekundy.
ﬁl = Trubkovy pohon provede potvrzeni.
g
VAN Nakonec najizd&jte nahoru aZ proti hornimu trvalému dorazu.
.ﬁ = Trubkovy pohon se automaticky vypne.
A4

» Koncové polohy jsou nastavené.

12 -cs




Vymazani koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

Spojte pripojovaci vodic¢e trubkového pohonu s vodiéi nastavovaci sady stejné barvy a
zapnéte napajeni.

Ponechte prosim 1sekundovou pauzu po poslednim povelu k jizdé, difive nez zahjjite
mazaci sekvenci. Mezi jednotlivymi kroky mazaci sekvence ponechte rovnéz 1sekundovou
pauzu.

jmie

Vymazani jedné koncové polohy, jestlize jsou naprogramovany 2 koncové polohy

d Eventualné nastavené pridavné funkce zlstavaji dostupné.

=

@ @ Programovaci tlacCitko » < TlaCitko pojezdu
éernx éernz
hn“d¥ hnédx
modry modry
zeleno-Zluty zeleno-Zluty
VRN Najed’te do koncové polohy, kterou chcete vymazat.
]
A\ Stisknéte programovaci tlacitko a drzte ho stisknuté.
ﬁl
Nl 4
VRN Kromé toho stisknéte tlacgitko pojezdu doll a drZte ho stisknuté.
VRN Nyni programovaci tlagitko uvolnéte a tla&itko pojezdu drzte dale stisknuté.
u
VRN @ZX Znovu stiskn&te programovaci tlagitko.
ﬁ = Trubkovy pohon provede potvrzeni.
> Koncova poloha je vymazana.

)
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Vymazani obou koncovych poloh

d Eventualné nastavené pomocné funkce budou také vymazany, nebo pripadné nastaveny do
stavu, v jakém byly pf¥i expedici ze zavodu.

Najed’te pancifem/clonou mezi koncové polohy.

|
VRN Stiskn&te programovaci tlagitko a drzte ho stisknuté.
ﬁl
A\ 4
VRN Kromé toho stisknéte tlagitko pojezdu dolti a drzte ho stisknuté.
AN Nyni programovaci tlacitko uvolnéte a tlacitko pojezdu drzte dale stisknuté.
|
AN @ 2% Znovu stisknéte programovaci tlagitko.
ﬁ = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Obé koncové polohy jsou zruSené.

Nastaveni koncovych poloh pomoci packového vypinace nebo zablokovaného
tlacitka

Inteligentni vedeni procesu instalace

Ukonceni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh ,,dorazem*

P¥i prvnim najeti do koncové polohy ,doraz“ je tato poloha oznacena jako koncova poloha. Poté, co je koncova poloha 3x po sobé
uspésné rozeznana v této poloze, je s koneCnou platnosti uloZzena do paméti. To obvykle probiha v pravidelném provozu.

Za ucelem rychlého ukondéeni instalace je dostacujici, pokud se do koncové polohy ,doraz“ najede 3x po sobé ze vzdalenosti cca
20cm.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)
Prostfednictvim kratkého zastaveni a op&tovného rozjezdu je signalizovano, Ze vdaném sméru pohybu jesté neni nastavena
koncova poloha.

Nastaveni koncovych poloh
Existuje nékolik moznosti nastaveni koncovych poloh:

* Bod dole k bodu nahore
* Bod dole k dorazu nahore

* Automaticka instalace (Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce Auto-Install (pro zafizeni ZIP s téZkou koncovou liStou)
[» 16])

d Pokud by se trubkovy pohon pfi spousténi/zvedani z divodu néjaké prekazky predéasné
1 vypnul, je moZné se od této prekazky vzdalit kratkym pojezdem opaénym smérem,
odstranit ji a novym spusténim/zvednutim nastavit pozadovanou koncovou polohu.
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Bod dole k bodu nahoie

1

U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky pancire/clony.

Presurite oba spinaCe do polohy programovani.

Najed’'te do poZzadované spodni koncové polohy.

Proved'te nasledujici sekvenci bez preruSeni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A AV @1)(

1s 1s azdoSTOP adrzetaz do

A Nakonec najed’te do poZadované horni koncové polohy.

Proved’te nasledujici sekvenci bez preruseni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

YV A or

1s 1s azdoSTOP adrzetaz do

Koncové polohy jsou nastavené.

Bod dole k dorazu nahore

Pfesurite oba spinace do polohy programovani.

Najed’te do poZzadované spodni koncové polohy.

Proved’te nasledujici sekvenci bez preruseni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A A Y or

1s 1s azdoSTOP adrzetazdo

A Nasledné najed'te na horni, trvaly doraz. BEhem tohoto pohybu musi byt pred

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

dosazenim koncové polohy zobrazovan stavovy indikator koncovych poloh (ESI).

Koncové polohy jsou nastavené.

)
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Vymazani koncovych poloh pomoci packového vypinace nebo zablokovaného
tlaCitka

d Poradi spinacich povelil musi byt provedeno plynule za sebou. Eventualné nastavené

1 pridavné funkce zastavaji dostupné.
Nasledujici sekvenci mazani proved'te bez preruseni mezi jednotlivymi povely k pohybu:

AYY AV AAY 5 =

1s 1s 1s 1s 1s 1s 1s do STOP

Trubkovy pohon provede potvrzeni.
Obé koncoveé polohy jsou zrudené.

Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce Auto-Install (pro zarizeni ZIP s tézkou
koncovou liStou)

Ma-li byt Fadné provedena funkce Auto-Install, musi potfebny to€ivy moment v dolni koncové poloze Cinit minimalné

1/3 jmenovitého momentu pouZzitého trubkového pohonu.

Priklad:

Trubkovy pohon 12 Nm, navijeci htidel o priméru 85 mm (r = 0,0425 m, v rozvinutém stavu jiZz na navijeci htideli neni pancir/clona).
1/3 jmenovitého momentu odpovida 4 Nm, to u této navijeci hfidele znamena potfebnou minimalni hmotnost cca 9,6 kg v koncové
poloze (pancif/clona + koncova lista).

Vypocet:

4Nm /0,0425m=94 N

94N /9,81 ms?*=9,6 kg

d Pro nastaveni koncovych poloh pomoci funkce Auto-Install potfebujete ,,unasec pro

1 rozeznani prekazky“. Pokud je pfi jizdé dolli pohon odpojen od napéti, zacdina pri nové jizdé
dolli proces od zacéatku.

Presunte oba spinaCe do polohy programovani.

Najed’te nahoru azZ proti hornimu pevnému dorazu.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

v @ 1 Spousteéjte latkovou clonu, dokud se pohon samoc¢inné neodpoji a neobrati

X chod do protisméru a i nadale drzte tlacitko pojezdu stisknuté. Pohon nyni
provede pohyb o jednu otacku navijeci hfidele nahoru a nasledné opét dold,
aZ na nalezenou koncovou polohu, a v této poloze vypne. Drzte tlacitko
pojezdu stisknuté i nadale, dokud pohon 1x necvakne — tim signalizuje, Ze
byla nalezena koncova poloha uloZena do paméti.

A Nyni jesté 2x najed’te do horni koncové polohy, aby mohla byt i tato poloha
uloZena do paméti.
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Rozeznani prekazky (pro zarizeni ZIP s tézkou koncovou listou)

Pozor
A Rozpoznani piekazky je aktivni pouze ve spojeni s ,,unaSec¢em pro rozpoznani prekazky“.
Mimo to dbejte i na to, Zze pohon musi byt do h¥idele zasunut az k prstenu adaptéru.

Pouziti zarizeni pohonu na rozeznani prekazek coby ochrany osob neni pripustné. Toto
zarizeni bylo koncipovano vyhradné pro ochranu stiniciho zafizeni pred poskozenim.
Spravné instalovany pohon pfi rozpoznani prekazky nebo poruchy latky vypne a provede druhy pokus o prejeti prekazky. Pokud se
to nepodafi, pohon po tfetim pokusu vypne. Cca 360° pfed dolni koncovou polohou pohon jiZ po prvnim rozeznani prekazky prerusi

¢innost a nezahaji Zzadné dalSi pokusy o opakované prejeti prekazky.

Celkovy pocet pokusl o dokon&eni zahajené jizdy do prislusné koncové polohy je omezen na 10 (s rozdélenim na vice mist s
prekazkou).

Pokud dojde k preruSeni reverzniho chodu, Ize dalSi povel k jizdé vydat pouze do sméru reverzovani. Jed'te latkou bez preruSeni
tak dlouho, dokud trubkovy pohon samoc€inné nezastavi. Nyni Ize opét provadét jizdu obéma sméry.

Aktivace/deaktivace pridavné funkce odlehcCeni latkové clony pomoci nastavovaci
sady

hd Pri funkci odleh€eni latkové clony musi byt nastavena koncova poloha ,,k dorazu zasunuti®.

P¥i expedici ze zavodu je funkce odleh&eni latkové clony aktivovana. Za uc¢elem deaktivovani najed’te do koncové polohy zasunuti.
Na cca 5 sekund stisknéte programovaci tlaCitko. Pohon vyjede kousek z koncové polohy a opét zpét. Funkce odleh&eni latkove
clony je nyni deaktivovana.

Chcete-li funkci aktivovat, postup zopakujte.

Upozornéni pro elektrikare

Trubkové pohony s elektronickym koncovym vypinanim mohou byt zapojeny paralelng. Pfitom je nutno dbat na maximalni zatizeni
spinaciho kontaktu spinaciho zafizeni (spinaci hodiny, relé, spinac atd.). PouZijte k Fizeni pohonu s elektronickym koncovym
vypinanim pouze spinaci elementy (spinaci hodiny), které pfes pohon neziskavaji potencial N. Vystupy spinaciho elementu musi
byt v klidové poloze bez potencialu.

K fizeni sméru nahoru a dolt pouzijte vnéjsi vodi¢ L1. Jiné pristroje nebo spotrebice (lampy, relé atd.) nesméji byt pfipojeny na
pripojovaci vedeni pohon(. Proto musi byt pohony a dodate&né pfistroje oddéleny pomoci relé.

P¥i instalaci pohonu je nutno naplanovat moZnost odpojeni vSech pold od sité s minimalné 3 mm $itkou rozpojeni kontakt( pro pol.

Pozor

Pouzivejte pouze mechanicky nebo elektricky zablokované spinaci elementy s vyraznym
nulovym nastavenim! To plati také, kdyz se v zaFizeni pouzivaji pohony s elektronickym
koncovym vypinanim a pohony s mechanickym koncovym vypinanim. Spinaci doba pfi
zméné sméru chodu musi dosahovat nejméné 0,5 sekundy. Spinaé a fizeni nesméji
provadét zaroveii povel NAHORU a DOLU. Chraiite elektrické spoje pied vihkosti.

Po spojeni vodiét s ovladanim VZDY zkontrolujte spravné prirazeni sméru chodu
pohonu k ovladacim tlac¢itkiim NAHORU a DOLU a VYSUNUTIi a ZASUNUTI

Pokud by mél byt pohon provadén pies pristroje, které obsahuji zdroje ruSeni, musi se
elektrikar postarat o odpovidajici odruseni prislusnych pristrojt.

Likvidace

X

—
Symbol preskrtnuté popelnice uvedeny na vyrobku odkazuje na nutnost likvidace zafizeni oddélen& od domovniho odpadu. Tento
vyrobek je tfeba na konci jeho Zivotnosti odevzdat na sb&rném misté odpadu z elektrickych a elektronickych zafizeni.

Obalovy material je nutno odpovidajicim zplisobem odborné zlikvidovat.

Udrzba

Tyto pohony nevyZaduiji tdrzbu.

BECKER '7-cs

)



Technické udaje @35

Trubkovy pohon P5-16 | P5-20 | P5-30 P9-16
Model E18
Typ CPSO Z1
Jmenovity moment [N m] 5 5 5 9
Vystupni otacky [min™'] 16 20 30 16
Rozsah koncovych spinact 64 otacek
Napajeci napéti 230V stf. /50 Hz
Prikon [W] 85 115 115 110
Jmenovita spotfeba proudu [A] 0,36 0,47 0,47 0,47
Provozni rezim S2 4 min
Stupen kryti IP 44
Min. vnitfni primér trubek [mm)] 37
Emisni hladina akustického tlaku <70
[dB(A)]

Technické udaje (primér 45)
Trubkovy pohon R8-17 | R12:17 | R20-17 | R30-17 R40-17 R50-11
Model E18
Typ CPSO Z1
Jmenovity moment [N m] 8 12 20 30 40 50
Vystupni otacky [min™'] 17 11
Rozsah koncovych spinact 64 otacek
Napajeci napéti 230V stf. /50 Hz
Prikon [W] 100 110 160 205 260 240
Jmenovita spotfeba proudu [A] 0,45 0,50 0,75 0,90 1,15 1,10
Provozni rezim S2 4 min
Stupeii kryti IP 44
Min. vnitfni pramér trubek [mm] 47
Emisni hladina akustického tlaku <70

[dB(A)]
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Co délat,

kdyz...?

Problém

Reseni

Trubkovy pohon prejizdi koncovou polohu, pfip. nastavené
koncové polohy nedosahuje.

Opravte elektroinstalaci, znovu nastavte koncové polohy.

Zkontrolujte elektroinstalaci, odstrarte externi spotrebice,
znovu nastavte koncové polohy.

Dorazy jsou odtrZzené nebo je zlomené jedno nebo vice
zavésnych per. Opravte zafizeni; vymaZzte koncové polohy, pak
koncové polohy znovu nastavte.

Trubkovy pohon zastavuje bez podnétu, dalsi jizda ve stejném
smeéru neni mozna.

Trubkovy pohon je v dané aplikaci pretizeny. PouZzijte trubkovy
pohon s vétsim toCivym momentem.

Uvolnéte chod zafizeni.

Trubkovy pohon nejede v zadaném sméru.

Trubkovy pohon je prehtaty. Po nékolika minutach je trubkovy
pohon opét pripraven k provozu.

Trubkovy pohon je poSkozeny (nejede ani po delSi dobé
prostoje). Vyménite trubkovy pohon.

Uvolnit prekazku, odstranit ji a zapnout jizdu v pozadovaném
Smeru.

Zkontrolujte elektrické pfipojeni.

Trubkovy pohon bézi vZdy pouze cca 1 sekundu.

Trubkovy pohon je poSkozeny. Vymeérite trubkovy pohon.

Nastavovani koncovych poloh prostfednictvim nastavovaci sady
nefunguje spravné.

Pfesurite oba spinace do polohy vymazani.
Vydejte povel ke kratké jizdé.
Pfesurite oba spinace soutasné do polohy programovani.

Koncové polohy znovu nastavte pomoci nastavovaci sady.

Nastavovani koncovych poloh prostfednictvim spinacu
nefunguje spravné.

PFesurite oba spinace do polohy vymazani.
Vydejte povel ke kratkeé jizde.

Znovu nastavte koncové polohy.

Trubkovy pohon se samocinné vypne pred programovanim
poZadované 1. koncové polohy.

Trubkovy pohon rozeznal nartst to¢ivého momentu.

Uvolnéte prekazku a odstrarite ji. Nasledné tuto polohu
prejed’te az do poZadované koncoveé polohy.

Nastavovani koncovych poloh prostfednictvim funkce Auto-
Install nefunguje spravné.

PouZijte t&828i koncovou listu.

Najed’te do pozadované koncové polohy vysunuti a nastavte
bod.

Trubkovy pohon najede na prekaZzku a obrati chod do
opacného sméru. Nekontroluje vS§ak znovu, zda se prekazka
jeste vyskytuje.

Instalace jesté neni ukonCena. Najed'te 3krat do nastavené
koncové polohy ,,Doraz”.
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Priklad pFipojeni

Rizeni jednoho pohonu / vice pohonti pomoci spinaée/tlaéitka
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Prohlaseni o shodé

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4
35764 Sinn, Némecko

BECKER

- Original -
EU Prohlaseni o shodé
Dokument &.: 5100 3100020
Timto prohlasujeme, Ze nize uvedena série vyrobku
Oznaceni vyrobku: Tubularni motor
Typové oznadeni: P3/30.., P4/16.., P4/17.., P5/16.., P5/30.., P5/20.., P9/16.., P13/9..,

R4/17.., R717.., R7/85.., R8/17.., R12/11.., R12/17.., R156/17..,
R20/11.., R20/17.., R25/17.., R30/11.., R30/17.., R40/11..,
R40/17.., R50/3,5.., R50/11..,

L44/14.., L50/11.., L50/17.., L60/11.., L60/17.., L70/17.., L80/11..,
L80/17.., L100/11.., L120/11..

Provedeni: C,EVO,M,HK,R, S, F, P, E, O, SMI, A0...Z9, mute, +
od sériového ¢&isla: od 232300001

vyhovuje pfislusnym ustanovenim nasledujicich smérnic:

Smérnice 2006/42/ES (MD) L157, 09.06.2006
Smérnice 2014/30/EU (EMC) L96, 29.03.2014
Smérnice 2011/65/EU (RoHS) L174, 01.07.2011

Kromé toho byly dodrzeny ochranné cile, obsazené ve smérnici o nizkych napétich
2014/35/EU dle dodatku | €. 1.5.1 smérnice 2006/42/ES.

Pouzité normy:

DIN EN 60335-1:2020
DIN EN 60335-2-97:2017

EN 61000-6-1:2019
EN 61000-6-3:2022

EN 14202:2004

Osoba zplnomocnéna k sestaveni technickych podkladi:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, 35764 Sinn, Némecko

Toto prohladeni o shodé bylo vystaveno:

Sinn, 02.06.2023 (£ h

Misto, datum Maik Wiegelmann, management spole¢nosti

Toto prohlaSeni osvédeuje shodu s uvedenymi smérnicemi, neobsahuje v8ak zadny pfislib viastnosti.
Je nutno dodrZzovat bezpe&nostni pokyny uvedené v dokumentaci dodané spolu s vyrobkem!

CE Antriebe M+E_ 5100 310 002 0 -_cs

)
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Uvedeni do provozu - Trubkovy pohon - Typ E18

Automaticka instalace
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Vymazani koncovych poloh
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2 x click !
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